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Astraada One Modular MC Pi-Plus

8 GB pamieci flash
2 GB pamieci RAM

Srodow isko programow ania
CODESYS V3 (IEC 61131-3)

Port Ethernet
Port EtherCAT
Port USB

e Port DDI (mini HDMI)
e  Zegar czasurzeczywistego
e  Zasilanie +24V DC, 0.3A

BUDOWA

Modut MC Pi-Plus to jednostka centralna sterownika CODESYS PLC oparta na Raspberry Pi.
Jednostka centralna posiada procesor , 1,5 GHz Quad Core. Srodow iskiem programistycznym
jest CODESYS V3, ktéry pozw ala na uzycie dow olnych jezykéw programistycznych w nim
w ystepujgcych.

Urzadzenie MC Pi-Plus poprzez zastosowanie protokotu EtherCAT pozw ala na rozbudowe
jednostki o kolejne moduly systemu EtherCAT 1/O.

Modut zostatrozszerzony w stosunku do modutu MC Pi-Pro o dodatkow e wejscie USB 2.0
Dodatkow o dodano do w ej$cia RS232/485 oraz CAN.

Jednostka centralna zasilana jest 24V DC, posiada jedno w ejscie cyfrowe. Ponadto do
komunikacji w ykorzystany zostat port Ethernet

Modut ma mozliw 0$¢ archiwizacjidanych oraz aktualizacji aplikacji poprzez interfejs USB.
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Dane urzadzenia

Nazwa MC Pi-Plus

Numer katalogowy S-01030303-0100
Rozszerzenie /O Tak

CPU, pamigé

CPU BCM2711, 1,5GHz Quad Core
Pamie¢ Flash 8GB

Pamie¢ RAM 2GB RAM

Wymiary

Wy miary 53 x 122 x 89 mm
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Warunki uzytkowe

Zakres temp 0...+50 °C

Wilgotnosé max 85%

Transporti przechowywanie

Zakres temp -20 ... +70 °C

Wilgotnos$¢ max 85%

Obstuga

Montaz Szyna NS 35/7,5 mm EN 50022
Certyfikacja CE (EN 61131-2)

Srodowisko programisty czne

CODESYS V3 (IEC 61131-3)

Zabezpieczenia

Klasa

3

Stopien

P20

Whply wi odporno$¢ na interferencje

EN 61131-2, EN 61000-6-2, EN 61000-6-4,
dla zastosowan przemy stowy ch

Zasilanie

Napiecie

+24V DC

Pobor pradu

Max. 0.5A, przy rozszerzeniu o kolejne moduty max. 2A

Zabezpieczenie przez zmiang polary zacji

Tak

Interfejs Ethernet

Liczba/ty p

1x Ethernet 10/100/1000 Base, RJ45

Sy stem potgczenia

RJ45

Interfejs Ether CAT

Liczba/ty p

1x EtherCAT LVDS

Sy stem potgczenia

Potaczenie 10 pin z prawej strony modutu

Interfejs USB

Liczbalty p 2x host USB 3.0/1x host USB 2.0/USB plug ty pe A

Liczba cykli max 1000

Protokoty

Standardowe MQTT, TCP/IP, Modbus TCP/RTU, OPC UA, Profinet, EthernetIP,
CAN-Bus i/lub CANopen master

Opcjonalne BACnet

Dodatkowe funkcje

Komunikacja

1x RS232/485 nie uzy wane réwnolegle

Zegar czasu rzeczy wistego

Tak, z baterig podtrzy mujaca

Wejscie na wiatrak chtodzacy

1 x 2 pin (5V)

Cyfrowy wy $wietlacz

1x

Warunki funkcjonowania

Temperatura

Operacyjna: 0 °C to 40 °C / Transportowa -20 °C to +70 °C

Wilgo¢

max. 85%, bez skraplania
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DIAGNOSTYKA DZIALANIA URZADZENIA

Zasilanie wtyczka X1

Power LED Znaczenie
PWR (zielony) ON = zasilanie dostarczone do urzadzenia jest poprawne
PWR On
blue
Run/Stop
. green / red
EtherCAT — R Przycisk RUN/STOP Akcja Komenda
aan Termination
greef resistance Faza rozruchu Przy ci$nigcie Zmiana w try b obstugi
Error red % switch Przy ci$niecie z Zatrzy manie programu  z resetem
e przy trzy maniem zmienny ch
< ~
GotLan —T=T— 1l |« <N Rs2321485
i= CAN
v}/' g /
2xUSB30 —— m
: - USB20  Status systemu LED RUN/STOP LED ERROR
0 PPP try b konfiguracji Zotty Of f
Display _— & \ akty wny
interface , % 100 Mbit Lan Aktywny pakiet uaktualnien Zétty, miga off
g / uUsB
Supply —T % Error sy stemu Off On
Fia
Statusy Programu
RUN Zielony Off
= - -
o — — STOP Czerwony Off
Stop error Czerwony On
Zarejestrowano przy cisk Czerwony, miga Of f

reset

Przejscie do trybu obstugowego:

1 wylgczy¢ zasilanie
2 przytrzymac przycisk STOP/RESET i wigczyézasilanie
3 puscic przycisk STOP/RESET po pojaw ianiu sie sygnatu zétto-czerwonego na diodzie 2
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INSTALACJA URZADZENIA

Montaz:
e Umiesci¢ urzadzenie na szynie NS, tak aby zaczepy objety dolng kraw edz szyny (1)
¢ Docisng¢ urzgdzenie do pow ierzchni NS, tak aby sprezynowe zaczepy objely szyne (2)

RN,

Demontaz:

¢ Nacisng¢ przycisk do odblokow ania modutu (Unlock button)

¢ Podciggng¢ modut do gory, tak by odsuna¢ sprezynowe zaczepy (1)
e Odciggna¢ gorng cze$¢ modutu od szyny (2)

e Zdjg¢ modut poprzez popchniecie go do dotu (3)

Unlock button

ZASILANIE

Zewnetrzne zrodto zasilania (24V DC)

Napiecie zasilajgce +24 V DC SELV (-15% / +20%), poziom napigcia zasilajgcego nie moze spas¢ ponizej 20.4V

Poboér pradu Catkowity max 0.3A

Czas przetaczenia w try b btedu zasilania 10 ms, przy zasilaniu < 20.4V DC

Zasilanie wtyczka X1

Sposob podtaczenia

Pin Oznaczenie Opis
1 L+ Zewnetrzne zasilanie 24V DC
2 L- Zewngtrzne GND
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BLOKOWY DIAGRAM OBWODOW
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INTERFEJS ETHERNET —wtyczka X4, X14
Oznaczenie ztaczainterfejsu Ethernet
LNK Pin Oznaczenie Pin Oznaczenie
RCV 1
: 1 TX+ 5 75 Q
8 2 TX- 6 RX-
SPEED 3 RX+ 7 75 Q
4 75 Q 8 75 Q
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Sygnalizacja LED

LED Kolor Znaczeniedlal|EEE 802.3 paragraf 25

LNK/RCV Z6tty Swiatto ciggle: odbieranie danych
Miganie: potgczenie aktywne; trwa transmisja dany ch
Off: brak ustalonego potgczenia

SPEED Zielony On = 100Mbit/s, 1000Mbit/s
Off =10 Mbit/s

INTERFEJS EtherCAT

Interfejs EtherCAT w kontrolerze MC Pi-Plus w ykorzystywany jest do podtgczenia modutdw rozszerzen z systemu EtherCAT /O. Max.
ilos¢ modufdw jakg mozna podigczy¢ do jednostki centralnejw ynosi 10 (jednak istnieje mozliw 0S¢ rozbudowy o kolejne moduty,

w ykorzystujgc modut Buscoupler i Extender)

EtherCAT

Status LED, sygnalizacja Znaczenie

Init Czerwony, ciggly Stan inicjalizacji, brak wy miany dany ch

Pre-OP Czerwony/zielony, 3:1 Stan przedoperacy jny, brak wy miany danych

Safe-Op Czerwony/zielony, 3:1 Bezpieczny stan operacy jny, wej$cia moga by ¢ odczy tane
Op Zielony, ciggty Status operacy jny, catkowita wy miana dany ch

INTERFEJS USB - wtyczki X3, X15
Urzadzenia z interfejsem USB moga by¢ podigczone do portu USB (3.0). Wykorzystanie portu USB:

= Uzytkow nik CODESYS: tylko pamigé USB
= Poziom Linux: pamig¢ USB lub mysz

9 8 7T 665 Oznaczenie ztaczainterfejsu USB

Pin Oznaczenie Pin Oznaczenie

1T 23 4 4 vce 9 SSRX-
3 D- 8 SSRX+
2 D+ 6 SSTX-
1,7 GND 5 SSTX+

Oznaczenie ztacza X3 interfejsu USB

- . .
Pin Oznaczenie
B1 B1 VCC
B2 D-
B4 B3 D+
S B4 GND
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INTERFEJS SZEREGOWY RS232/RS485

Oznaczenie pinéw dla interfejsu RS232/RS485 w ejscia X17

Pin Oznaczenie/interfejs oprogramowania Pin Oznaczenie/interfejs oprogramowania

[

RS232 RX/COM 1

5 RS485 Tx/Rx-/ COM 2

[--]
i 2 RS232 TX /COM 1 6 NC
3 NC 7 (zarezerwowany )
4 RS485 Tx/Rx+/COM 2 8 ISO GND
Ztgcze X17
INTERFEJS CAN Bus

Wiasciwosci Interfejsu CAN
Standard 1SO 11898

°°_ Max. predkos$¢ transmisji 1 MBit/s

- Najnizsza regulowana predkos$¢ transmisji 50 KBit/s
Potaczenie I1zolowany elektronicznie
Ustalenie z CiA303

Ztgcze X16

Oznaczenie ztagcza X16 interfejsu CAN

Jesli interfejs jest umieszczony na poczatku lub na koncu topologii CAN Bus: Wigcz styk S2 aby dofgczyé rezystor terminujgcy 120 Q

pomigdzy CAN_L i CAN_H.

Pin  Oznaczenie

Pin  Oznaczenie

1 CAN_H 5 NC
2 CAN_L 6 NC
3 ISO GND 7 ISO GND
4 NC 8 NC




